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Vnitrni motorové pohony VM20-T a VM30-T

Slouzi k dalkovému ovladani spinacich pfistroji predevsim VN odpojovacl a odpinacu.

Motorové pohony VM20 a VM30 jsou uréeny pro ovladani vnitfnich spinacich pfistroji VN z ¢ela kobky. Motorové
pohony VM20 jsou uréeny pro montaz na levou stranu skfiné nebo kobky, VM30 pro montaz na pravou stranu

skiiné nebo kobky. Pohony jsou montovany do drzaku, ktery je sou¢asti dodavky.

Pohony se vyznaéuji jednoduchou montazi a nastavenim, kompaktni
konstrukci s malymi poZadavky na prostor. Jsou vhodné i pro
dodateénou montdz na stavajici pfistroje. Pohony maiji dostatecny

vystupni

moment a vysokou rychlost. Jsou dodavany v raznych

kombinacich napajecich a ovladacich napéti. Kazdé z provedeni ma

moznost

Zakladni
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Sestava

ruéniho nouzového ovladani klikou.

konstrukéni ¢asti pohonu:

motor VM

stavitelné vacky krajnich poloh se spinaci
ukazatel stavu

nouzové ru¢ni ovladani

ovladaci panel

pomocny spinac

pfipojovaci svorkovnice

drzak pohonu (odliSuje provedeni VM20 a VM30)

motorového pohonu VM20-T resp. VM30-T se sklada

z pohonu VM20 nebo VM30, prodlouzeni hfidele pohonu s loziskem a
tahla s klouby a svérnymi pakami.

Vnitrni ruéni pohony DT

Ruéni pohon DT
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Ruéni pohon DT se signalizaci
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Pouziva se zejména u pfistrojd montovanych na zadni sténu
kobky. Ovladaci ¢ast pohonu DT je uchycena na Cele kobky.
Pohon DT se signalizaci je vybaven pomocnym spinacem
2NO + 2 NC. Vyobrazeno je pravé provedeni, levé je
zrcadlové obracené.
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Tahlo pohonu DT je na obou koncich vybaveno klouby, které
umoznuji vychyleni vi¢i svislé ose. Tahlo tak mlze spojovat
dvé na sebe kolmé hfidele (v pfipadé sestavy pohonu DT tedy
prodlouzeni hfidele pohonu a hfidel spinaciho pfistroje). Misto
uchyceni tdhla na prodlouzZeni hfidele pohonu mlze byt voleno
az pfi montazi.

Ovladaci ¢ast pohonu se navafri ke konstrukci kobky, volitelné
mozno pfiSroubovat.

Sestava pohonu se sklada zovladaci ¢asti, prodlouzeni
hfidele pohonu s loziskem a tahla s klouby a svérnymi pakami.
Hfidele pohonu a tahla se dodavaiji v rdznych délkach.



prace u spinaciho pfistroje

montaz pohonu

spinaci pfistroj uvedeme do zapnuté polohy

na hridel pfistroje navliékneme svérnou paku s tahlem pohonu

v pfipadé montaze na odpojovace 2500 A navlékneme opérné loZisko hfidele a pfivafime ke
konstrukci drzici odpojovac (pozn.: volitelné Ize pfiSroubovat)

svérnou paku dotahneme momentem 90 Nm, v zapnuté poloze pfistroje sméfuje svérna paka tahla
nahoru pod uhlem cca 45° — pfi dotahovani dbame na dodrzeni doskokovych vzdalenosti,
v pfipadé vyuziti opérného lozZiska hfidele by méla svérna pak byt umisténa v blizkosti loZiska

na konstrukci kobky pfipevnime drzak motorového pohonu
(do konstrukce kobky navrtame diry, vyfezeme zavity a
uchytime Srouby). V pfipadé potfeby pfivafeni drzaku
pohonu, drzak nejprve z pohonu demontujeme (4x Sroub
ze zadni strany, 2x Sroub na horni strané pohonu — viz
nakres vpravo). Ovladaci ¢ast ru¢niho pohonu DT je
mozno pfiSroubovat, pfipadné pfivafit.

odmeéfime délku prodlouzeni hfidele pohonu a toto
zakratime

na prodlouzeni hfidele pohonu naviékneme svérnou paku s kloubem, stavéci
krouzek a lozisko hfidele pohonu a nasuneme na hfidel pohonu

navarime lozisko prodlouzeni hfidele pohonu na zadni ¢ast konstrukce
kobky (Ize pfiSroubovat)

hfidel pohonu spojime s prodlouzenim hfidele pohonu dodanym ¢epem 66
stavéci krouzek posuneme k lozisku a dotahneme dodanym stavécim
Sroubem

pohon ruéné uvedeme do zapnuté polohy

usadime svérnou paku na prodlouzZeni hfidele pohonu — poloha svérné paky na prodlouZeni hfidele
pohonu je dana nutnosti splnéni doskokovych vzdalenosti — vZdy upfednostiujeme polohu co
nejblize zadni stény kobky, paka tahla sméfuje nahoru pod Uhlem cca 45°, zlehka dotahneme

obé Sroubovice na kloubech tahla by meély byt ve stfedni poloze, tak abychom méli dostatec¢nou
rezervu pro Upravu délky tahla do obou smért (at’ uz pro zkraceni nebo prodlouzeni tahla)
odméfime délku tahla a toto zakratime

povolime svérnou paku (nebo otocime pakou pohon do polohy VYP), spojime s tahlem a svrtame —
spojime koliky ¢6 a ¢$3,5 mm

na Sroubovicich doladime délku tahla tak, aby v zapnuté poloze pfistroje sméfovala svérna paka na
hfideli pohonu nahoru pod uUhlem cca 45° (pod stejnym uUhlem jako svérna paka na hfidel
odpojovace), poté svérnou paku dotahneme momentem 90 Nm

mechanické odzkouseni funkce

pomoci ruéni ovladaci paky pohonu DT nebo kliky nouzového ru¢niho ovladani pohonu VM20/30-T
provedeme kontrolu funkce pohonu se spinacim pfistrojem

pokud pfistroj v zapnuté poloze nedojizdi plné do kontaktl, pomoci Sroubovic kloubu tahla
prodlouzime tahlo, v pfipadé pnuti tahlo zkratime

pohony DT a DT se signalizaci: ukazatel polohy, nastaveni signalizace

uvedeme pfistroj do zapnuté polohy. Na ovladaci ¢ast pohonu DT nasuneme ukazatel stavu, tak
aby ukazoval polohu ZAP (1). U pohonu DT se signalizaci nato¢ime kotou¢ ukazatele stavu, tak
aby ve vyfezu krytu ukazoval polohu ZAP (1) a dotahneme stavéci Srouby. Uvedeme pfistroj do
vypnuté polohy a nalepime nalepku koncové polohy VYP (0) opét tak, aby byla vidét ve vyfezu.

u pohonu DT se signalizaci v poloze ZAP dotahneme stavéci Srouby objimky tahla pomocného
spinace na hfideli pohonu a odzkouSime spravnou funkci signalizace

pohony VM20/30-T: nastaveni vacek zapojeni, zkouska motoricky, nastaveni signalizace

nastavime vacky koncovych spinaéti motorového pohonu (viz samostatny odstavec dale)

zapojime motorovy pohon VM20/30-T podle schématu zapojeni

pomoci kliky nouzového ovladani uvedeme motorovy pohon do mezipolohy — tak, abychom pfi
zkouskach pohon v pfipadé opa¢ného chodu mohli v€as vypnout jistiCem

odzkouSime funkci elektricky pomoci tlaCitek — jsme stale pfipraveni motorovy pohon pfipadné
vypnout jistiCem (v pfipadé chybného nastaveni koncovych spinacu)

po odzkousSeni v poloze ZAP dotahneme stavéci Srouby objimky tahla pomocného spinae na
hfideli pohonu a odzkousime spravnou funkci signalizace

na kotou€¢ ukazatele stavu pohonu nalepime nélepky koncovych poloh ZAP a VYP, tak aby
v pfislusnych polohach byly vidét ve vyfezu krytu pohonu

po kone¢ném elektrickém zapojeni nasroubujeme kryt pohonu



Schematické nakres

Umisténi paky na pfistroji pfi vyuziti podpérného loziska
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1 pohon VM30

3
2 spinaci pfistroj
3 prodlouzeni hfidele
e pohonu
4 podpérné lozisko
5 svérna paka
6 kloub
7 tahlo

Umisténi drzaka pohonu a koncovych loZisek je patrné z obrazku. Pohon je zarovnan s pfedni sténou kobky.



Nastaveni koncovych poloh a pomocného spinace
motorového pohonu VM20 a VM30
Koncové spinate motorového pohonu slouzi pro rozpojeni obvodu stykaéll v koncovych polohach a také
k signalizaci stavu pohonu. Jsou ovladany va¢kami na hfideli motorového pohonu.

Druha vacka od predni c&asti smérem
k motoru a koncovy spina¢ SQ2 jsou ureny
pro hlaseni pro koncové polohy ZAP.

Poloha VYP
Spina¢ SQ1 -

Klikou ruéniho nouzového ovladani,
ota¢enim po sméru hodinovych rucicek,
uvedeme spinaci pfistroj az na narazku
polohy ZAP. Pfitom sledujeme smysl ota€eni
vaCek pohonu. Povolime vacku polohy ZAP
a otacime proti sméru plvodniho pohybu
dokud nevypne koncovy spina¢ polohy ZAP
(SQ2). Vtéto poloze vacku zajistime
stavécim Sroubem M6.

V poloze ZAP dotahneme objimku
pomocného spinace v pohonu.

Nasledné to¢ime klikou nouzového ovladani do polohy VYP — opét aZ na doraz na pfistroji. Stejnym zplsobem
jako u polohy ZAP nastavime také prvni vacku a koncovy spina¢ SQ1 pro polohu VYP.

Pokud by pfistroj pfi motorickém ovladani nedosahoval koncovych poloh nebo by naopak v sestavé pohonu
dochazelo k pnuti v koncovych polohach pfistroje, jemnym pootoenim vacek chod pohonu prodlouzime nebo
naopak zkratime.

Nastaveni chodu pohonu (vacek) se provadi vzdy pfi povolené objimce tahla pomocného spinace!
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Jisténi vnitfnich motorovych pohont VM20 a VM30

K jisténi motoru pohon(l musi byt pouZity jistie s charakteristikou M.

Pro napéti 230 V AC a 400 V AC se doporucuji trojfazové motorové spoustéce na stfidavy proud. Napfiklad:

Typ Vyrobce

GZ1 M Schneider Electric
GV2-M Telemecanique
PKZMO Moeller
140M-C2E Allen-Bradley
SM1-B Lovato

SM1E OEZ Letohrad
MIS SEZ Krompachy

Pro napéti 24 V DC, 48 V DC, 60 V DC, 110V DC a 220V DC se v8ak musi pouzit jistiCe schopné odepnout
stejnosmérny zkratovy proud. Pro tyto pfipady byly vyzkouSeny nasledujici jistice:

Typ Vyrobce
140-MN Allen-Bradley

S 282 UC-K ABB

RI5J2 M SEZ Krompachy

Kazdy jisti¢ se musi doplnit pomocnym kontaktem, ktery zajisti odepnuti ovladacich obvodu v pfipadé jeho
funkce. PFi zapojeni jistice do obvodu je tfeba dodrzet doporuceni vyrobce, zejména je tfeba dodrzovat
pfedepsanou polaritu.

P o Jmenovity prikon Jmenovity proud Rozsah Nastaveni

Napajeci napéti [W] [A] [A] [A]

24V DC 125 7 6,3-10 8

48V DC 120 6,2 6,3-10 6,3

60 VDC 110 55 4-6,3 6

110 VDC 125 1,5 1,6-2,5 1,6

220V DC 135 0,8 0,63-1 0,9

230V AC 150 1,6 1,6-2,5 2
230/400V AC 3f 180 1,1/0,65 1-1,6 1



Typy a vlastnosti prechodovych svorkovnic

pro pripojeni na systém frizeni a napajeni — pohon VM20 a VM30

Motorovy pohon se pfipojuje na systém fizeni a napajeni pomoci svorkovnice se Sroubovymi svorkami Wieland
WK 4 E/U. Jako zemnici svorky jsou pouzity svorky Wieland WK 4 E SL/U. 61,6
52 M3

slané_rvly plnyv v A
vodic¢ vodi¢
Wieland WK 4 E/U 0,54 mm® 0,5—4 mm°® 400 V/6 kV/3 32

Wieland WK 4 E SL/U | 0,5-4 mm* 0,5—4 mm? 400 V/6 kV/3 32 -
UL - Data No. 22-10 AWG 300V 20 E " b
CSA-Data No. 20-12 AWG 300V 10 S,

zastavéna Sife 6 mm @

delka odizolace 9 mm m
schvaleni @@@@@@@mﬁ@@@@@

Seznam potrebného naradi pro montaz pohonu

sada stranovych, GOLA a imbusovych kli€d, momentovy kli¢, kfizovy Sroubovak (stfedni),
kladivo,

vrtacka, rozbruSovacka,

svareci souprava (v pfipadé volby svafovani),

klika nouzového ru€niho ovladani — sou¢ast dodavky motorového pohonu

Obsluha nevyzaduje zvlastni odborné znalosti a rozliSuje se podle typu Hridel ruéniho
pfistroje a pouZitého pohonu. nouzového ovladani
Pohony DT a DT se signalizaci se ovladaji pomoci paky se Sestihranem. f\

Pohony VM20-T resp. VM30-T se ovladaji elektricky mistné tlacitky,
pfipadné dalkové =z pracovisté dispeCera a maji moznost rucniho

nouzového ovladani klikou. o
Hridel pohonu

Smeér otaceni kliky nouzového ovladani do zapnuté polohy je po sméru

hodinovych ruci¢ek, do vypnuti potom proti sméru hodinovych rucicek.

Zakladni provedeni smyslu ota¢eni pohond VM20-T a VM30-T zobrazuje K\ TU\
obrazek vpravo.

WM20-T VM30-T
(smysl B) (smysl A)

Motorové pohony VM20 a VM30 jsou bezudrzbové. Pohyblivé mechanické dily jsou namazény stabilnimi mazivy,
ktera zarucuji jejich spolehlivy provoz pro celou dobu Zivotnosti. Pfi pravidelnych revizich se doporuCuje provést
nékolik zkuSebnich sepnuti.

Ruéni pohony DT a DT se signalizaci jsou bezudrzbové.

Schéma zapojeni ruéniho pohonu DT se signalizaci

a signalizace vybaveni pojistk

Ruéni pohon DT se signalizaci Signalizace vybaveni pojistky
(u pojistkovych odpina¢t H22 a H27 SEA)
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Vyrobce si vyhrazuje pravo na zmeény. DRIBO 07/2017



Obvodové schéma motorov
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ch pohoni VM20 a VM30: ovladaci napéti DC, napéti motoru DC
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Schéma zapojeni motorov

STAV VYP.

STAV NAPETI
MOTORU

ch pohoni VM20 a VM30: ovladaci napéti DC, napéti motoru AC

N 230V~
X2

e H

Y ¥

Y W

KM1

KM1 Z

>
=
()

L~ -
POVEL ZAP. |
r— |

I POVEL VYP.

KM1

M1

~

3
KM11




Obvodové schéma motorov

VYP
ZAP.

STAV ZAP.

ch pohoni VM20 a VM30: ovladaci napéti AC, napéti motoru AC
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