Navod k montazi, obsluze a udrzbe
universalnich motorovych pohonii
UM 10

pohony pro pristroje ITr, H22, H27 a OM/OMZ
montované na ¢elo kobky, varianta bo€ni
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Universalni motorové pohony UM

Slouzi k dalkovému ovladani spinacich pfFistrojl
predevSim vn odpojovacli a odpinacl. Variabilnost
umisténi pohonu jak pfimo na pfistroj, tak na celni
stranu skfing, pfipadné kobky stejné jako variabilni
nouzové rucni ovladani urluje jeho univerzalni
pouziti.

Vysoky jmenovity vystupni moment 350 Nm
zaruCuje spolehlivé ovladani pfistroju i pfi tézkém
chodu. Pfes vysokou vykonnost se vyznacuje
malym pfikonem.

Jednoducha, dlouhodobym provozem ovéfena
konstrukce a vyuzivani osvédcenych komponentl
vede ke stoprocentné spolehlivé funkci a malym
narokdm na udrzbu.

Konstrukce  pohonu  zarucuje spolehlivé
dosazeni koncovych poloh a zarucuje pritom
bezchybné hlaseni polohy zapnuto a vypnuto
v zavislosti na poloze hiidele pristroje. Motorové
pohony jsou diky konstrukci v koncovych polohach
samosvorné.

Popis pohonu a jeho funkce
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PG 21

Pohyb hfidele sériového motoru (1) (vysoky
rozbéhovy moment) je pfenasen redukéni

prevodovkou (2) a spojkou (3). UnaSeci kotou¢
spojky je volné unasen vidlici (4) spojenou pevné
s kulickovym Sroubem (9), ulozenym v kulickovych
loziscich. Volné spojeni unaseciho kotouce a vidlice
vytvafi kardanliv kloub pro vyrovnani délkovych
toleranci. Na Sroubu se pohybuje kulickova matice
(5) vedena listou (8), kterda pomoci ¢epl (6) unasi
kulisovou vidlici (15) pevné spojenou s vystupni
hfideli pohonu (14). Pfi pfimé montazi pohonu na
pristroj je hfidel zasunuta do naboje kulisové vidlice
pohonu a zajisténa zkolikovanim. Konstrukci
pohonu je dana vysoka ucinnost, ktera dosahuje
80 %. Pred tim, nez za€ne kulickova matice unaset
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kulisovou paku, pusobi na koncovy spina¢ (7),
eventuelné na dalSi kontakty pro blokovani a fizeni.
Po otoceni hfidele pohonu o 90° (pfipadné ve
zvlastnich pfipadech o 108°) narazi kulisova paka
na pruzny doraz (16) a kulickova matice se
pohybuje dale naprazdno. Unaseci ¢epy vybé&hnou
z kulisové paky a matice delSim pohybem pusobi na
spina€ (7) a prerusi obvod motoru. Kineticka
energie otacejicich se dild pohonu je po dosazeni
dorazu na konci Sroubu pohlcena spojkou (3).

Ovladaci vodice
prichodkou PG 21.

Kryti skfiné odpovida stupni IP20.

jsou do skfifnky pfivedeny

Ruéni nouzové ovladani a rozmeé

Nouzovy ruéni pohon je realizovan ruéni klikou,
prevodem kuzZelovymi ozubenymi koly (11) (cca 27
otacek na spinani) se spojkou, chranici pohon pred
pFetizenim.

Pfi nasunovani kliky je jeSté pfed dosazenim
Ctyfhranu pohonu pomocnym pouzdrem (12)
rozpojen spina¢ (13) vobvodu motoru. Tim je
vylou€eno ohrozeni obsluhy v pfipadé chybné
dalkové manipulace.

Kuzelovy pfevod (11) mGze byt natoCen libovolné
04 x 90°. Prestavénim jednoho ozubeného kola je
také mozna dodateéna zména smyslu toceni kliky
vzhledem k pohybu pfistroje.
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Smysl otaceni pohonu

Smysl otaceni A
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Pfi nouzovém ru¢nim ovladani pakou odpada
koncovy spinac kliky 83. V tomto pfipadé musi byt
propojena svorka S1-1 se svorkou 7 a $82-2
se svorkou 5.

Smysl otaceni B
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Pfi nouzovém ru¢nim ovladani pakou odpada
koncovy spinac kliky 83. V tomto pfipadé musi byt
propojena svorka S81-1 se svorkou 5 a 82-2
se svorkou 7.

Pro rlizné zplsoby montaze mlze byt podle potfeby dodavan pohon
ve dvou provedenich vzhledem k smyslu otaceni. Na obrazcich
poloha VYP-1 se smyslem otaéeni A nebo poloha VYP-2 se
smyslem otaceni B.

poloha VYP - 1 smysl otaceni A

Dodate¢na zména smyslu otaceni je mozna prepojenim pfivodl
podle uvedenych schémat zapojeni a pfestavbou kuzZelovych kol u
ruéniho nouzového ovladani, tak aby se pfi zapinani pfistroje
otacela klika ruéniho ovladani vzdy ve sméru hodinovych rucicek
(viz VYP poloha | a IlI). Na krytu nalepeny samolepici Stitek se
schématem spojeni pfelepime po zméné smyslu otaceni pfilozenym
Stitkem se schématem zapojeni pro opaény smér toceni.

Svorkovnice motoru

Svorka Popis
1

kotva motoru
stator motoru

koncovy spina¢ polohy VYP

koncovy spina¢ polohy ZAP

O~NO O WN

Seznam potiebného naradi

sada stranovych a GOLA a imbusovych klicu,

kfizovy Sroubovak (stfedni),

kladivo,

vrtacka,

rozbruSovacka,

svareci souprava,

klika ru€niho nouzového ovladani pohonu — sou¢ast dodavky s pohony



Montaz motorového pohonu UM 10 k odpojovaci nebo od

1. montaz pohonu UM 10

odméfime potfebnou délku nosniku, zakratime a nosnik navafime mezi patku a ram kobky

z motorového pohonu UM 10 demontujeme kryt

na hfidel pohonu nasuneme svérnou paku a dale lozisko hfidele

pohon pfiSroubujeme k nosniku a lozisko hfidele pohonu pfivafime zboku ke konstrukci kobky
pohon ruéné uvedeme do zapnuté polohy (po sméru hodinovych ruci¢ek, az k dorazu)

z této polohy budeme tocit zpét do vypu — to€ime pomalu, po cvaknuti koncového spinace 3 otacky
usadime svérnou paku na hfidel pohonu, dotdhneme momentem 90 Nm, v zapnuté poloze sméfuje
svérna paka tahla nahoru pod uhlem cca 30°, uhel pfizpdsobime poZadovanému zdvihu tahla

2. pnprava u pfistroje, nastaveni tahla

pristroj uvedeme do zapnuté polohy

na hfidel pfistroje navliékneme svérnou paku

svérnou paku dotahneme momentem 90 Nm, v zapnuté poloze pristroje sméfuje svérna paka tahla
nahoru pod uhlem cca 60°, Uhel pfizpusobime poZadovanému zdvihu tahla

obé Sroubovice na kloubech tahla by mély byt ve stfedni poloze, tak abychom méli dostate¢nou
rezervu pro Upravu délky tahla do obou smér (at’ uz pro zkraceni nebo prodlouzeni tahla)
odméfime délku tahla a toto zakratime

spodni kloub tahla spojime s tdhlem a svrtdme — spojime koliky ¢6 a $3,5 mm

na Sroubovicich doladime délku tahla tak, aby pfistroj dosahoval koncovych poloh

3.  odzkouseni funkce

pomoci kliky nouzového ovladani provedeme kontrolu funkce pohonu s pfistrojem

pokud pfistroj v zapnuté poloze nedojizdi plné do kontaktd, pomoci Sroubovic prodlouzime tahlo,
v pfipadé pnuti tahlo zkratime

pfistroj musi dosahovat obou koncovych poloh — pro potfeby dal$iho nastaveni ménime délku tahla
nebo uhel svérnych pak

dosazeni obou koncovych je nutné pro spravnou funkci blokovani pfistroje s uzemriovadem!

v pfipadé spravné funkce dotahneme kontra matky na Sroubovicich tahla

po zapojeni odzkousime funkci elektricky — vzdy zkousime z mezipolohy, abychom mohli pfipadné
pfi opacném sméru otaceni pohonu béh vypnout

4. po kone€ném elektrickém zapojeni naSroubujeme zpét kryt pohonu

Pfi instalaci pfistroje na sténu s motorovym pohonem UM (montaz na celo
kobky) musi byt spinaci draha a spinaci uhel nastaveny tak, aby pfistroj
dosahoval koncovych poloh. Dbame dostate¢ného vyztuzeni ¢ela kobky!

Svérna paka na hfideli pfistroje musi byt pevné utazena. Utahovaci moment
Sroubu M12 svérné paky je 90 Nm. Po cca 10 minutach znovu zkontrolujeme jeji
utazeni. V pfipadé proklouznuti paky vlivem Spatného utaZeni nesmi byt paka
znovu utahovana na sedfené Casti hfidele, ale posunuta na nepoSkozené misto.

Nastaveni poloh svérné paky na hfideli pohonu, ovladacich tahel a paky pohonu
je patrné z obrazku — vyobrazena poloha ZAP.

Ve vSech pripadech se vyvarujte prekroc¢eni mrtvé polohy.

Montaz a nastaveni pohonti na ¢ele kobky — UM




Schématicky nakres — priklad montaze
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Schémata zapojeni motorovych pohoni UM

Schéma zapojeni motorovych pohonti UM pro vnitini pfistroje — stejnosmérné ovladaci napéti
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Schéma zapojeni motorovych pohontt UM pro vnitini pFistroje — stfidavé ovladaci napéti
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Odbér proudu a doba béhu v zavislosti na zatizeni

Vzhledem k tomu, ze motorové pohony UM jsou
osazeny vyluéné sériovymi motory, je odbér proudu
a doba béhu zavisla na momentu potfebném
k ovladani pfistroju.
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Zavislosti jsou patrné zdiagramd. Pro zvlastni
pfipady uziti mohou byt pohony vybaveny motory
s trojnasobné dlouhou dobou chodu a tomu
odpovidajicim malym odbérem proudu. Je mozna
i dodate¢na vyména motoru.
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Prifazeni motorovych jisti¢ti pohoni UM

Stejnosmérné

Stridavé

napéti Rozsah Nastaveni napéti Rozsah Nastaveni
24V 10-16 A 12,4 A
60V 4-6,3 A 51A 110V 2,5-4 A 34A
110V 2,5-4 A 26 A 230V 2,5-4 A 26 A
220V 1-1,6 A 1,2A

Kontrola a udrzba

Kontrola

Motorové pohony UM maji mechanickou Zivotnost 10 000 cykld. Jedenkrat za rok je doporu¢ena kontrola, ktera

se sklada z nasledujicich bodu:
e  zjisténi zjevnych zavad a vnéjsiho poskozeni,
e kontrola, zda pohon dosahuje koncovych poloh,
e nadmérna hluénost pohonu atd.

Udrzba — mazani

Udrzba motorovych pohon(i UM je pfedepsana nejpozdéiji po 10 letech provozu nebo po kazdych 1 000 cyklech.



Mazivem ISOFLEX NBU 15 (vyrobce firma Kllber Lubrication) se mazou nasledujici dily:
e kulickova matice (5) a €ep (6), vodici liSta matice (8) a kulisova vidlice (15),
e  kulickovy Sroub (9) a obé loziska (10),

e kuzelovy prevod (11) a pomocné pouzdro (12) nouzového ruéniho ovladani (UM 10, UM 20 a UM 30) —
nutno odstranit plastovou krytku.
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! Pozor ! Mazivo se nesmi dostat do kontaktu se spojkou (3).

Sériovy motor (1) a pfevodovka (2) je opatfeny mazivem pro celou dobu své Zivotnosti.
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PFi udrzbé se kontroluje spravna funkce spinacl koncovych poloh (7) a pferuSovaci kontakt nouzového ruéniho
pohonu (13, pouze u pohont UM 10, UM 20 a UM 30).

Vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény. DRIBO 02/2012



