Navod k montazi, obsluze a udrzbe
universalnich motorovych pohonii
UM 50

pohony montované na pristroje OMI 30 a OMZI 30
jmenovité napéti motoru 230 V AC
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Universalni motorové pohony UM

Slouzi k dalkovému ovladani spinacich pfFistrojl
predevSim vn odpojovacli a odpinacl. Variabilnost
umisténi pohonu jak pfimo na pfistroj (UM 10, UM
50), tak na ¢&elni stranu skfiné, pfipadné kobky
(UM 20, UM 30) stejné jako variabilni nouzové ruéni
ovladani urcuje jeho univerzalni pouziti.

Vysoky jmenovity vystupni moment 250 Nm (max.
300 Nm) zaru€uje spolehlivé ovladani pfistroja i pfi
tézkém chodu. Pfes vysokou vykonnost se
vyznacuje malym piikonem.

Jednoducha, dlouhodobym provozem ovéfena
konstrukce a vyuzivani osvédcenych komponentl
vede ke stoprocentné spolehlivé funkci a malym
narokdm na udrzbu.

Konstrukce  pohonu  zarucuje spolehlivé
dosazeni koncovych poloh a zarucuje pritom
bezchybné hlaseni polohy zapnuto a vypnuto
v zavislosti na poloze hiidele pristroje. Motorove
pohony jsou diky konstrukci v koncovych polohach
samosvorné.

Popis pohonu a jeho funkce
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Pohyb hfidele sériového motoru (1) (vysoky kulisovou paku, pusobi na koncovy spina¢ (7),
rozbéhovy moment) je pfenasen redukéni eventuelné na dalSi kontakty pro blokovani a fizeni.

prevodovkou (2) a spojkou (3). UnaSeci kotou¢
spojky je volné unasen vidlici (4) spojenou pevné
s kulickovym Sroubem (9), ulozenym v kulickovych
loziscich. Volné spojeni unaseciho kotouce a vidlice
vytvafi kardanliv kloub pro vyrovnani délkovych
toleranci. Na Sroubu se pohybuje kulickova matice
(5) vedena listou (8), kterda pomoci ¢epl (6) unasi
kulisovou vidlici (15) pevné spojenou s vystupni
hfideli pohonu (14). Pfi pfimé montazi pohonu na
pristroj je hfidel zasunuta do naboje kulisové vidlice
pohonu a zajisténa zkolikovanim. Konstrukci
pohonu je dana vysoka ucinnost, ktera dosahuje
80 %. Pred tim, nez za€ne kulickova matice unaset

Po otoceni hfidele pohonu o 90° (pfipadné ve
zvlastnich pfipadech o 108°) narazi kulisova paka
na pruzny doraz (16) a kulickova matice se
pohybuje dale naprazdno. Unaseci ¢epy vybé&hnou
z kulisové paky a matice delSim pohybem pusobi na
spina€ (7) a prerusi obvod motoru. Kineticka
energie otacejicich se dild pohonu je po dosazeni
dorazu na konci Sroubu pohlcena spojkou (3).

Ovladaci vodice
prichodkou PG 21.

Kryti skfiné odpovida stupni IP20.

jsou do skfifnky pfivedeny

Ruéni nouzové ovladani a rozmé

Pohony UM 50 montované pfimo na pfistroj jsou
nouzové ovladany spinaci ty&i ovladajici pfistroj
pomoci nouzové ovladaci paky s okem umisténé na
hFideli pfistroje.

pohonu UM 50

PFi nouzovém spinani je v tomto pfipadé samoc&inné
rozpojeno spojeni mezi pohonem a pfistrojem.
Obsluha je tak chranéna pfed chybnym spinanim.
Pokud po nouzovém spinani nesouhlasi poloha
pfistroje s pohonem, dojde po sjednoceni polohy
k opétnému samovolnému spojeni.



Smysl otaceni pohonu

Smysl otaceni A
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Pfi nouzovém ru¢nim ovladani pakou odpada
koncovy spinac kliky 83. V tomto pfipadé musi byt
propojena svorka S1-1 se svorkou 7 a $82-2
se svorkou 5.

Smysl otaceni B
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Pfi nouzovém ru¢nim ovladani pakou odpada
koncovy spinac kliky 83. V tomto pfipadé musi byt
propojena svorka S81-1 se svorkou 5 a 82-2
se svorkou 7.

Svorkovnice motoru

Svorka Popis
; kotva motoru
2 stator motoru
g koncovy spina¢ polohy VYP
; koncovy spina¢ polohy ZAP

Odbér proudu a doba béhu v zavislosti na zatizeni

Vzhledem ktomu, Ze motorové pohony UM jsou
osazeny vyluéné sériovymi motory, je odbér proudu
a doba béhu zavisld na momentu potfebném
k ovladani pfistroju.

Zavislosti jsou patrné zdiagramd. Pro zvlastni
pfipady uziti mohou byt pohony vybaveny motory
s trojnasobné dlouhou dobou chodu a tomu
odpovidajicim malym odbérem proudu. Je mozna
i dodate€na vyména motoru.

Prifazeni motorovych jistict
Stridavé napéti Rozsah Nastaveni
230V 1,6-2,5 A 2A
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Seznam potiebného naradi

kladivo,

vrtacka s primérem uchyceni 43 mm,
rozbruSovacka,

pFipravek pro svrtavani (doda vyrobce),

montazni paka (doda vyrobce),
zkuSebni skfifika (doda vyrobce).

sada stranovych a GOLA a imbusovych klicl, kfizovy Sroubovak (stfedni),

pFipravek pro nastaveni tahla pomocného spinace (doda vyrobce),



Demontaz stavajiciho pohonu a priprava montaze

1.

demontaz tlakovzdusného pohonu

demontujeme pohon z drzakd na ramu odpojovace (2 Srouby M 12)

na hrideli nato¢ime pohon pro demontaz spojovacich Sroubl pohonu
demontujeme spojovaci Srouby (3 Srouby M 8)

rozpllime pohon a tim oddélame z odlitku

nato€ime hfidel tak, aby se dal demontovat odlitek tlakovzduSného pohonu
demontujeme odlitek

upravime konec hfidele (opilujeme vytlacené vystupky)

pFiprava montaze

odfizneme drzaky pohonu a v misté montaze drzaku pohonu UM 10 zarovname ram
ocistime sty¢né plochy kontakti odpojovace a namazeme kontaktni vazelinou
na strané pohonu zméfime délku ¢asti hfidele vy€nivajici z ramu — obr. 1

Montaz pohonu UM 50

1.

pfiprava na montaz prodlouzeni

¢ast hiidele vy&nivajici z ramu zakratime na délku 75 mm a zadistime
dodané prodlouzeni hfidele zkratime na potfebnou délku

montaz drzaku pohonu UM 10

demontujeme 2 Srouby M 10 loZiska hfidele pfistroje na strané pohonu

odmontujeme matici uchyceni pfistroje (v misté budouci montaze drzaku pohonu UM 10)

nasadime drzak pohonu (spole¢né s prodlouzenim) na hfidel a Sroub uchycujici pFistroj (drzak
nezvedame za pomocny spinac)

na Sroub nasadime zpé&t matici uchycujici pfistroj

pfes drzak pohonu dodanymi imbusovymi Srouby pfichytime zpét lozZisko hfidele

na zkracenou hfidel navlékneme prodlouzeni, svrtame a zakolikujeme dodanymi koliky ¢ 8 a ¢ 5

montaz a nastaveni pohonu

montazni pakou nasazenou na prodlouzeni uvedeme pfistroj do polohy ZAP (noze v zadném
pfipadé nedotlaujeme ru¢né)

z pohonu demontujeme kryt

na prodlouzeni nasuneme pohon a pfipevnime jej na drzak dvéma Srouby M 10 s pruznou
podloZkou

je-li pohon v poloze VYP, pomoci zkuSebni skfifiky uvedeme pohon elektricky do koncové polohy
ZAP — viz obr. 1

montaz ovladaci paky a odzkouseni funkce

na prodlouzeni k pohonu nasadime paku nouzového ovladani a sefidime (dle obrazku, vymezeni
vuli) — obr. 2

paku Sroubem utahneme a provedeme nékolik manipulaci pro odzkou$eni funkce (ruéné), pfipadné
pfenastavime

pomoci zkuSebni skfifiky odzkouSime funkci elektricky

po kone¢ném sefizeni (pfistroj spolehlivé dosahuje polohy ZAP) Sroub paky nouzového ovladani
dotahneme momentovym kli¢em na moment 85 Nm

montaz tahla pomocného spinace

pfistroj uvedeme do polohy ZAP

pomoci pfipravku nastavime polohu ZAP pomocného spinace

objimku tahla nasadime na hfidel tak, aby tahlo bylo rovnobézné se stranou ramu a na htideli
upevnime Sroubem

po odzkou$eni funkce zajistime objimku tahla na hfideli stavécim Sroubem (v poloze VYP)

odpojime zku$ebni skFifiku, montaz pohonu je dokoncena

doporucujeme odistit styéné plochy kontaktll a namazat kontaktni vazelinou

po konecném elektrickém zapojeni naSroubujeme zpét kryt pohonu



Obr. 1: nastaveni koncové polohy ZAP Obr. 2: sefizeni ovladaci paky (ilustrativni foto)

Kontrola pomocnych spinacu

Pomocné spinade jsou nastaveny ve vyrobnim zavodé dle CSN a nesmi byt bez védomi dodavatele
prestavovany. Svorky kontaktdl pomocnych spinacéli se oznacuiji Cisly podle poradi a druhu kontaktu:

Druh kontaktu
(kontakt rozpinaci)

Druh kontaktu
(kontakt spinaci)

Porfadi kontaktu
(Cislo komory)

Poradi kontaktu
(Cislo komory)

Cislovani zagina vzdy od hfidele (viz nasledujici ptiklad popisu kontakt). Prvni je kontakt rozpinaci a pak
nasleduje kontakt zapinaci. Takto se kontakty stfidaji, dokud neni vyCerpan pozadovany pocet jednoho druhu
kontaktl, zbytek kontaktt jednoho druhu se fadi na konec. Spinaci pfistroje se osazuji pomocnymi spinaci, které
maji vzdy sudy pocet kontaktl. Pfiklady popisu a usporadani kontakt(:

Pomocny kontakt o osmi kontaktech, Pomocny kontakt o osmi kontaktech,
4 spinaci + 4 rozpinaci 3 spinaci + 5 rozpinaci
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Schéma zapojeni motorovych pohontit UM 230 V AC
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Universalni pohony UM jsou bezudrzbové. Pohyblivé mechanické dily jsou namazany stabilnimi mazivy, ktera
zarucuji jejich spolehlivy provoz pro celou dobu zivotnosti.

P¥i pravidelnych revizich se doporucuje provést nékolik zkuSebnich sepnuti.

Pro udrzbu spinacich pfistroju, na kterych jsou pohony namontovany, plati pfedpisy dané vyrobcem pfistroja.

Vyrobce si vyhrazuje pravo na zmény. DRIBO 02/2012



