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Universalni motorové pohony UM

Slouzi k dalkovému ovladani spinacich pfistrojl
pfedevSim vn odpojovacli a odpinacl. Variabilnost
umisténi pohonu jak pfimo na pfistroj, tak na ¢elni
stranu skfiné, pfipadn& kobky stejné jako variabilni
nouzové rucni ovladani urCuje jeho univerzalni
pouziti.

Vysoky jmenovity vystupni moment 250 Nm (max.
300 Nm) zaru€uje spolehlivé ovladani pfistroju i pfi
téZkém chodu. Na pfani jsou dodavany pohony
s jmenovitym vystupnim momentem 360 Nm. Pfes
vysoké rezervy v momentu umozfiuje maly rozmér
pohont jejich vyuziti v kompaktnich rozvadécich.
Pfes vysokou vykonnost se vyznaCuje malym
pfikonem a tim nizkymi pozadavky na pomocné
zdroje.

Jednoduchd, dlouhodobym provozem ovéfena
konstrukce a vyuzivani osvédcenych komponentd
vede ke stoprocentné spolehlivé funkci a malym
narokdm na udrzbu.

Konstrukce  pohonu  zarucuje spolehlivé
dosazeni koncovych poloh a zarucuje pfitom
bezchybné hlaseni polohy zapnuto a vypnuto
v zavislosti na poloze hfidele pristroje. Motorové
pohony jsou diky konstrukci v koncovych polohach
samosvorne.

VSechny vnitfni odpojovace a odpinace firmy Dribo

a Driescher mohou byt vybaveny motorovymi
pohony UM.
MoZnost dodate€né montadZze pohonu na jiz

namontované pfistroje s ruénim pohonem — v tom
pfipadé prosime o udani typu pfistroje, jmenovitého
napéti a umisténi (vpravo, nebo vlevo).

PFi pozadavku na osazeni motorového pohonu UM
na vyrobek jiné firmy prosime o dodani
rozmérového nacrtu pristroje a dale o udaje
o spinacim uhlu, momentovém pribéhu a umisténi
na pfistroj (vpravo, nebo vlevo).

Popis pohonu a jeho funkce
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Pohyb hfidele sériového motoru (1) (vysoky
rozbéhovy moment) je prenaSen  redukéni

prevodovkou (2) a spojkou (3). UnasSeci kotou¢
spojky je volné unasen vidlici (4) spojenou pevné
s kulickovym Sroubem (9), ulozenym v kulickovych
loZiscich. VoIné spojeni unaseciho kotouce a vidlice
vytvafi kardan(iv kloub pro vyrovnani délkovych
toleranci. Na Sroubu se pohybuje kulickova matice
(5) vedena listou (8), kterda pomoci ¢epll (6) unasi
kulisovou vidlici (15) pevné spojenou s vystupni
hfideli pohonu (14). Pfi pfimé montazi pohonu na
pFistroj je hfidel zasunuta do naboje kulisové vidlice
pohonu a zajiSténa zkolikovanim. Konstrukci
pohonu je dana vysoka ucinnost, ktera dosahuje 80
%. Pred tim, nez zacne kulickova matice unaset
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kulisovou paku, plsobi na koncovy spina¢ (7),
eventuelné na dalSi kontakty pro blokovani a fizeni.
Po oto€eni hfidele pohonu o 90° (pfipadné ve
zvlastnich pfipadech o 108°) narazi kulisova paka
na pruzny doraz (16) a kulickova matice se
pohybuje dale naprazdno. UnaSeci ¢epy vybéhnou
z kulisové paky a matice delSim pohybem pusobi na
spina€ (7) a prerusi obvod motoru. Kineticka
energie otacejicich se dild pohonu je po dosazeni
dorazu na konci Sroubu pohlcena spojkou (3).

Ovladaci vodice
priichodkou PG 21.

Kryti skfiné odpovida stupni IP20.

jsou do skfifiky pfivedeny

Montaz pohonu na pristroj

U provedeni pro vnitini montdz je pohon opatfen
dirami se zavity M10, které umozfuji montaz
pohonu na pfistroj ve dvou riznych polohach na
pFistroji, pfipadné na skfini rozvadéce.

Ctyfi zavitové diry na uz$i strané pohonu (kéta 40
a 100) umoznuji dodate€nou montaz signalnich
spinacli na drzaku.



Ruéni nouzové ovladani

Pro pohony montované na pfedni strané rozvadéce,
pfipadné kobky, je uréen nouzovy ruéni pohon
s pfevodem kuzelovymi ozubenymi koly (11)
ovladany ruéni klikou (cca 27 otéd€ek na spinani) se
spojkou, chranici pohon pfed pfetizenim.

Pfi nasunovani kliky je jeSté pfed dosazenim
Ctyfhranu pohonu pomocnym pouzdrem (12)
rozpojen spina¢ (13) vobvodu motoru. Tim je
vylou€eno ohrozeni obsluhy v pfipadé chybné
dalkové manipulace.

Kuzelovy pfevod (11) mGze byt natoCen libovolné
04 x90°.

Pfestavénim jednoho ozubeného kola je mozna
dodateéna zména smyslu to€eni kliky vzhledem
k pohybu pfistroje. Pfi zapinani pfistroje je spravny

smysl toceni kliky ve sméru chodu hodinovych
ruciéek (viz smysl otaceni pohonu).

Pohony montované pfimo na pfistroj jsou nouzové
ovladany spinaci ty¢i ovladajici pfistroj pomoci
nouzové ovladaci paky s okem umisténé na hfideli
pristroje.

PFi nouzovém spinani je v tomto pfipadé samocinné
rozpojeno spojeni mezi pohonem a pristrojem.
Obsluha je tak chranéna pfed chybnym spinanim.
Pokud po nouzovém spinani nesouhlasi poloha
pfistroje s pohonem, dojde po sjednoceni polohy
k opétnému samovolnému spojeni.

U popsaného provedeni je vstupni otvor pro montaz
kuzelové prevodovky zakryt.

Smysl otaceni pohonu

Smysl otaceni A
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PFfi nouzovém ruénim ovladani pakou (u pohonu
UM 50) odpada koncovy spina¢ kliky S3. V tomto
pfipadé je propojena svorka S1-1 se svorkou 7
a S$2-2 se svorkou 5.

poloha VYP - 1 smysl
otaceni A

Smysl otaceni B
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PFi nouzovém ruénim ovladani pakou (u pohonu
UM 50) odpada koncovy spina¢ kliky S3. V tomto
pfipadé je propojena svorka S1-1 se svorkou 5
a §2-2 se svorkou 7.

poloha VYP - 2 smysl
otaceni B

Pro rdzné zpusoby montaze mize byt podle
potfeby dodavan pohon ve dvou provedenich
vzhledem ksmyslu otaceni. Na obrazcich
poloha VYP-1 se smyslem otaCeni A
nebo poloha VYP-2 se smyslem ot&ceni B.

Smysl otaceni uvedte prosim jiz
v objednavce. Pokud neni uvedeno jinak, je
pohon expedovan se smyslem otaceni A.

Dodatecna zména smyslu otaceni je mozna prepojenim pfivodi podle uvedenych schémat zapojeni
a prestavbou kuzelovych kol u ruéniho nouzového ovladani, tak aby se pfi zapinani pfistroje ota€ela klika ruéniho
ovladani vzdy ve sméru hodinovych ruciéek (viz VYP poloha | a Il). Na krytu nalepeny samolepici Stitek se
schématem spojeni pielepime po zmé&né smyslu otaceni pfilozenym Stitkem se schématem zapojeni pro opacny
smér to€eni. Zména smyslu otaceni kuzelovych kol se netyka pohonu UM 50.



Universalni motorové pohony UM pro vnitini pristroje
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Smvsl Obj. cislo Hmot-
Typ otééyeni Stejnosmérné napéti Stridavé napéti x? | y? | nost
24V 60 V 110V 220V 110V 230V kg
UM 10 A 776 11500 776 13500 776 14500 776 15500 776 17500 776 19500 - - 14 1
B 776 11600 776 13600 776 14600 776 15600 776 17600 776 19600 - - ’
UM 20 A 776 21500 776 23500 776 24500 776 25500 776 27500 776 29500 59 - 151
B 776 21600 776 23600 776 24600 776 25600 776 27600 776 29600 59 - ’
UM 30 A 776 31500 776 33500 776 34500 776 35500 776 37500 776 39500 - 191 151
B 776 31600 776 33600 776 34600 776 35600 776 37600 776 39600 - 191 ’
UM 50 A 77651100 776 53100 776 55100 776 55100 776 57100 776 59100 - - 14 1
B 776 51200 776 53200 776 55200 776 55200 776 57200 776 59200 - - ’

1) paka nouzového ovladani neni souéasti dodavky pohonu
2) jiné rozméry za pfiplatek

Universalni motorové pohony UM pro vnitrni pristroje — provedeni SL

Pohony v provedeni SL najdou uziti tam, kde Upozornéni: vSechny odpovidajici doplfiky k témto
je zapotfebi vysSiho to€ivého momentu (max. pohonum, jako svérné paky, svérné koncovky, tahla
360 Nm). atd., musi byt dimenzovany na vyS$Si namahani.

V pfipadé potfeby se poradte s vyrobcem.

Smysl Obj. ¢islo 2 2 Hmot-
Typ otaceni Stejnosmérné napéti Stridavé napéti X y nost
24V 60 V 110V 220V 110V 230V kg
UM 10 A 776 11570 776 13570 776 14570 776 15570 | 776 17570 776 19570 - - 14 1
B 776 11670 776 13670 776 14670 776 15670 | 776 17670 776 19670 - - ’
UM 20 A 77621570 77623570 776 24570 776 25570 | 776 27570 776 29570 | 59 - 15.1
B 77621670 77623670 77624670 776 25670 | 776 27670 776 29670 | 59 - ’
UM 30 A 776 31570 776 33570 776 34570 776 35570 | 776 37570 776 39570 - | 191 151
B 776 31670 776 33670 776 34670 776 35670 | 776 37670 776 39670 - | 191 ’

2) jiné rozméry za pfiplatek



Doporué¢ena schémata pripojeni motorovych pohonti UM (neplati pro UM 90

Schéma pripojeni motorovych pohonti UM pro vnitini pFistroje — stejnosmérné napajeci napéti
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Schéma pripojeni motorovych pohonti UM pro vnitini pristroje — stfidavé napajeci napéti

L1 L1

L

EXTERM |

BLOKOVANI f_‘

11
ZAPNOUT  SBIE ———— R B

Motorové pohony UM 50 neobsahuji rozpinaci kontakt nouzového ruéniho pohonu (S3).
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Pohony pro venkovni prostredi

Motorovy pohon UM ve venkovnim provedeni je umistén ve skfini
z hlinikové slitiny s krytim IP 53. Kryt skfiné je upevnén nerezovymi Srouby.

Mimo vlastni pohon jsou ve skfini umistény také ovladaci obvody a ochrany.
Pro pfivedeni napajecich kabell je skfifi opatfena prichodkou PG 21.
Venkovni pohon je vybaven hmyzu-odolnym vétranim a topenim, fizenym
termostatem. Jako topeni je pouzita 60W infralampa se zavitem E 27
(v nouzi je mozné pouzit zarovku).

Ruéni nouzové ovladani je feSeno prevodovkou s kuzelovymi koly stejné
jako u pohonu pro vnitfni pouziti. Vzhledem k tomu, ze Ize smér pohybu
lehce ménit zménou polohy ovladacich ty€i, neni k tomu nutna ani pfestavba
kuzelovych kol nouzového ovladani ani zména elektrického zapojeni.

Klika pro nouzové ruéni ovladani je pfi manipulaci vedena prichodkou PG
36, jejiz otvor Ize uzavfit zatkou. | u venkovniho vedeni pohonu je pferusen
elektricky obvod motoru dfive, nez klika dosahne na ovladaci &tyfhran.
Neopravnéné manipulaci sruénim ovladanim a otevieni skfifky
nepovolanou osobou brani uzamykaci systém s visacim zamkem.

Za priplatek je skfifn dodavana v provedeni se specialni povrchovou Upravou
pro pouziti v pfimorském prostredi.

640

dira pro
visaci zamek
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PracovaI ! Obj. cislo Hmotnost
napéti
24V ss 776 91500 35,0
60V ss 776 93500 35,0
110V ss 776 94500 35,0
220V ss 776 95500 35,0
110 V stf 776 97500 35,0
230 V st 776 99500 35,0

nouzovy
pohon

UM 90 — provedeni SL

P;Z‘:Q{?' Obj. cislo Hmotnost
24V 'ss 776 91570 35,0
60V ss 776 93570 35,0
ovéing 110V ss 776 94570 35,0
dira 220V ss 776 95570 35,0
- veiE pior 1920 110V stf 776 97570 35,0
121 ——~=—100—~] e 2 230 V st 776 99570 35,0
Pohony v provedeni SL najdou uziti tam, kde Upozornéni: vSechny odpovidajici doplfiky k témto
je zapotfebi vy3Siho to€ivého momentu (max. pohonlm, jako svérné paky, svérné koncovky, tahla

360 Nm).

atd., musi byt dimenzovany na vy$8i namahani.

ch pohoni UM 90

Schémata zapojeni motorovych pohont UM 90 pro venkovni pfistroje na vyZzadani u vyrobce.



Odbér proudu a doba béhu v zavislosti na zatizeni

Vzhledem k tomu, ze motorové pohony UM jsou Zavislosti jsou patrné zdiagramd. Pro zvlastni
osazeny vyluéné sériovymi motory, je odbér proudu pfipady uziti mohou byt pohony vybaveny motory
a doba béhu zavislA na momentu potfebném s trojnasobné dlouhou dobou chodu a tomu
k ovladani pfistroju. odpovidajicim malym odbérem proudu. Je mozna
—— doba béhu i dodate¢na vyména motoru.
— odbér proudu
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Prifazeni motorovych jistict

Stej:::g:?me Rozsah Nastaveni Stridavé napéti Rozsah Nastaveni
24V 6,3-10 A 92A
60V 2,54 A 56 A 110V 2,54 A 2,6 A
110V 1,6-2,5A 21A 230V 1,6-2,5A 2A
220V 0,63-1 A 0,8A

Odbér proudu a doba béhu pohonu SL v zavislosti na zatizeni
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UM SL 110 VAC
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Prifazeni motorovych jisticti pohonti SL

toCivy moment (Nm)

napéti Rozsah Nastaveni ‘ Stridavé napéti Rozsah Nastaveni
24V 10-16 A 12,4 A
60 V 4-6,3 A 51A 110V 2,54 A 34A
110V 2,54 A 26A 230V 2,5-4 A 26 A
220V 1-1,6 A 1,2A
Prislusenstvi pohon
Paka pro nouzové ovladani
s pohyblivym nabojem
Obj. cislo s Hm?(thOSt Material
776 03001 250 2,2 ocel
776 03002 350 2,5 ocel
776 03003 250 2,2 laminat
776 03004 350 2,3 laminat

Ovladaci skfinka
pro vnitfni pouziti

Klika nouzového ovladani

Obj. ¢islo 776 01001
Hmotnost cca 0,55kg

Pro pfipad, kde neni ovladani provadéno centralné, nebo jde o samostatné
spinaci pristroje, je ur€ena pro ovladani pohonu fidici skfitka UMS. Plastova
skfinka s prahlednym vikem obsahuje vSechny ovladaci prvky zobrazené na
spinacim schématu. Za pfiplatek je mozné dodat také elektrické pocitadlo.
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Vyrobce si vyhrazuje pravo na zmeény.

2

S il
V,
| _

@ _ =ty (L
| PG 21
$43
184 129

Pracovni

" Obj. cislo Hmotnost

napeti

24V ss 776 0501

60V ss 776 0503

110V ss 776 0504 2 41
220V ss 776 0505 ’
100V stf 776 0507
230V str 776 0509
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